Corrigé

-2
Le vecteur @ | —1 | est un vecteur directeur de la droite d. Dans chacun des cas, il faut

2
déterminer le point P tel que P € d et IT}E’) et @ sont orthogonaux.
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On doit avoir 0 = E}ITP) = =2(=2t+1)+(—-1)(—t—2)4+2x2t, soit 44 —2+142+4f =
0, d'ou t = 0.

En injectant dans I'équation paramétrique de d, on obtient H(3;0; —2)
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